. 2 bis 30 A, max. 460V AC

ﬁ e Superschnelle Regelkreise

) * Integrierte Positioniersteuerung mit neuer Software-Architektur

. * High Speed-Synchronisation von Reglern

;\ e ,Safe Torque Off”, ,Sicherer Halt” nach EN 954-1, Kat. 3 (Option)
N Rickfihrungsoptionen: Encoder, Hiperface®, Linearmafstab ...

P e Multi-Drive-Setup Gber zweiten CAN-Bus
,'L'\ ¢ Multi-Axis-Motion-Control Gber zweiten CAN-Bus
() °

Verschiedene E/A-Erweiterungen

Mit der Baureihe 637f [6sen Sie jede High Speed Servo-Applikation.

Die Baureihe 637f erflllt alle Anforderungen von Strom-, Drehzahl- oder Lageregelungen, bis hin zu den anspruchsvollsten
Mehrachs-Applikationen. Das Herzstiick dieser Regler ist ein neuer Hochleistungsprozessor, der alle internen Regelkreise in
105 ps abtastet. Durch seine enorme Vielfalt an Optionen, kénnen Sie den Regler an jede noch so komplizierte Servo-Anwen-
dung anpassen. Diese Baureihe ist verfugbar bis 30 A bei Nennspannungen bis 460 VAC.

Rackvariante R6

A 650 400 2816 30 386 43
B 1046 400 2816 71 386 9,3

alle MaBe in mm, alle Gewichte in kg

o)

Die Gerdte sind auch in verschiedenen Rack-
varianten mit Versorgungseinheiten erhaltlich.

637f/ K D6R 02 20 4,0 H1 "
) 637/ K D6R 04 4,0 8,0

637/ K D6R 06 6,0 12,0

637t/KD6R 10 10,0 20,0

Die Geriife knnen auch 1-phasig (1 x 16 — 230 VAC) angeschlossen werden.

<
<
<

637t /K D6R 16 16,0 32,0
B 637t/ K D6R 22 22,0 44,0
637f/K D6R 30 30,0 60,0




Reglerinterne E/A-Erweiterungen

Uberlast
* 200 % fur 5 sec
Stromwelligkeit
° 9,5 kHz
Umgebungsbedingungen
e 0-40°C
Leistungsreduzierung 2% pro °C bis max. 50°C

* 1000 m G.N.N.
Leistungsreduzierung 1 % pro 100 m (ab 1000 m)

e 85 % relative Luftfeuchte bei 40 °C nicht betauend
* Klimaklasse 3K3, geméfl EN 50178 (1998)

Zykluszeiten der Regelkreise fir
e Strom 105 us, Drehzahl 105 us , Lage 105 us

Optionale Kommunikations-Schnittstellen (COM 2)

externe Bremswidersténde .
Konfigurationssoftware Easyrider® .
Ausgangsdrosseln bei langen Leitungen .
Externe EMV-Filter .
Sinusausgangsfilter .
zusétzliche Ein-/Ausgénge .
BCD-Schalter mit und ohne Anzeige .
konfektionierte Leitungen

Intelligentes Bedienterminal IBT

Ein-/Ausgéinge

Digitaleingéinge = 8 (7 konfigurierbar)
Digitalausgéinge = 3 (3 konfigurierbar)
Relaisausgéinge = 2 (1 konfigurierbar)
Analogeingdnge = 2 (-10 V bis +10 V)
Analogausgénge = 2 (-10 V bis +10 V)
Digitaleingéinge 24 V DC
Digitalausgénge 24 V DC
Resolver-Eingang Gber Stecker X30
COM 1, RS 232 fir PC-Anschluss

Inkrementeller Ein-/Ausgang tber Stecker X40

oder Schrittmotor-Steuerung
oder SSI-Schnittstelle

RS 232, RS 422, RS 485

CAN Bus inkl. CANopen DS 402
Profibus DP

DeviceNet

Interbus S

SUCOnet K

zusdtzlicher CAN 2-Bus tber COM 3

Rickfohrungen (X30)

* Resolver (Standard)
Sinus/Cosinus-Geber
Hiperface®-Encoder
LinearmaBstab

EnDat® in Vorbereitung

X200 E/A-Erweiterung (14E/10A)

X120 E/A-Erweiterung (4E/4A)

COM 2 E/A-Erweiterung (5E/2A)

Optionale Sicherheit

X290 ,Sicherer Halt”

X280 Bremsansteuerung und PTC-Auswertung

LISTED und  LISTED

Anschluss fir externen Widerstand

Netzanschluss

24VDC Steuerspannungsanschluss

Diagnose

Com 1, RS 232 fiir PC-Anschluss

COM 2 Feldbusschnittstellen oder
Option E/A-Erweiterung (5E/2A) RP EA5

X30 Resolvereingang
(Option Hiperface, Linearmalstab)

X40 Inkrementeller Ein-/Ausgang
oder Schrittmotor oder SSI-Schnittstelle

Erdung

CE gekennzeichnet
EN 61800-3 (EMV-gerecht) mit externem Filter
EN 50178 (Maschinen-, Niederspannungsrichtlinie)

D)

c@us

Motoranschluss

COM 3, CAN-BUS 2 oder Remote IN

LED’s fir X120

X120 E/A-Erweiterung (4E/4A)
(Option RP 2C8)

X10 Signalstecker fir I/0

X280 Bremsansteuerung & PTC-Auswertung
(Option RP SBT)

X290 “Sicherer Halt”
(Option RP SBT)

X200 E/A-Erweiterung (14E/10A)
(Option RP EAE)
wenn X200, dann nicht X280 & X290
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