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15 bis 5400 A

e 2-facher Gerétenennstrom fir 10 sec

e Patentierte Zindwinkelerweiterung

e Selbstoptimierung

e Abnehmbares und mehrsprachiges Bedienfeld
e Vor-Ort-Bedienung

* Automatische Ein- und Ausschaltreihenfolge

e Frei konfigurierbare Ein- und Ausgénge

e Frei programmierbares Blockschaltbild

e Wickelrechner mit direkter oder indirekter Zugregelung,

PID Regler u.v.a.m.

* Hochaufldsende Analogeingénge (12 bit +Vorzeichen)

Die neue Baureihe 590P ist mehr als nur ein Stromrichter

for Drehzahlregelungen von Gleichstrommotoren. Diese
neue Gerdtegeneration basiert auf einer Uber

30-jchrigen Erfahrung in der Stromrichterentwicklung und

Stromrichterapplikation.

Mit den zahlreichen Softwarefunktionen, die dieser System-

antrieb bietet, kénnen unter anderem komplexe Wickela

uf-

gaben geldst und z. B. Verfahrensregler (PID-Regler) ohne

590+15-35A.tif

15A/35A
15/35 200 375 220
40-165 200 -- 434 292
180 250 485 240
270 250 295 485 240
alle MaBe in mm

A1 = Gesamibreite inkl. seitlicher Stromschienen

/

Fand

Zusatzelekironik nachgebildet werden. Die neue Stromrich-
terbaureihe 590P erfillt alle Erwartungen, die Sie an einen
modernen Gleichstromantrieb stellen. Von der einfachen
Einmotorenanwendung bis hin zu komplexen Mehrmoto-
renapplikationen.

Zuséatzlich zu den neuen Standardantrieben der Baureihe
590P wurde ein neues Konzept in der Stromrichtertechnik
entwickelt. Die Baureihe DRV (siehe Seite 16)/
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140 418 10,2 2
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200 400 18,6 3



590+_1580A.tif Massbild 590+_1200-2700A.tif

590+_380-830A.tif
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380 A-830 A 1580 A 1200 A-2700 A
Lufterbaugruppe nicht abgebildet Lufterbaugruppe nicht abgebildet Lufterbaugruppe nicht abgebildet
(optional ) (optional ) (standardméBige Ausfihrung)
380/500 253 700 358 150 680 32 4
725/830 253 700 358 150 680 44 4
1580 506 700 358 150 680 @ - 5
1200-2700 (20Q) 850 905 95 417 810 78 400 225-310 18,5 H
12002700 (40Q) 850 905 1406 417 810 78 400 250-350 18,5 H
alle MaBe in mm
AT = Gesamtbreite inkl. seitlicher Stromschienen
15 35 40 70 110 165 180 270 380 500 725 830 1580
17 39 44 77 121 182 198 297 420 550 800 910 1740
6 14 16 28 45 67 76 114 164 216 313 360 685
4 10 10 30 30
40°C
220-500VAC ==10%, 50/ 60Hz ==5%, 3-phasig (Standard)
110—220VAC =10%, 50/ 60Hz 5%, 3-phasig (optional)
500—600VAC +10%, 50/ 60Hz 5%, 3-phasig (nur BaugrdBe 4/5)
110—230VAC =100%, 50/ 60Hz +5%, 1-phasig
1,2 x Netzspannung auch bei 4-Q-Stromrichter (patentierte Zindwinkelerweiterung)
0,9 x Netzspannung
450V
1050 1450 2000 2400 2900 4000 4800
1200 1700 2200 2700 3400 4400 5400*
650 920 1200 1475 1840 2400 2950
60A
40°C

220-500VAC +10%, 50/ 60 Hz 5%, 3-phasig (Standard)
110—220VAC £10%, 50/ 60 Hz = 5%, 3-phasig (optional)
500—690VAC =10%, 50/ 60 Hz 5%, 3-phasig (nur Baugrde H)
110-230VAC =10%, 50/60 Hz ==10%, 1-phasig
1,2 x Netzspannung auch bei 4-Q-Stromrichter (patentierte Zindwinkelerweiferung)
0,9 x Netzspannung
621V
*Parallelschaltung (12-Puls-Technik) von Leistungsteilen



Uberlast Ein-/Ausgénge

* 200 % fur 10 sec * Digitaleingéinge =9

* 150 % fur 30 sec - fur Gerdte bis 830 A .. .

o fur Gerdte grofier 830 A - Uberlast méglich, * Digitalausgéinge =3
bei reduziertem Ankerstrom (siehe Tabelle) « Analogeingéinge =5

Netzfrequenz * Analogausgéinge = 3

* 50/60 Hz =5 %, Leistungsteil

* 50/60 Hz =10 %, Steuerteil * Digitaleingéinge
(Automatische Frequenzanpassung) (24 VDC max.)

Umgebungsbedingungen 1 - Notausfunkfion

« 0-45 °C (bis 270 A) - Austuden

e 0-40 °C (ab 380-5400 A) 1 - externer Fehler

e 500 m i.N.N. 1 - Freigabe/Start
Leistungsreduzierung 1 % pro 200 m, max. 5000 m 5 - frei konfigurierbar

* Leistungsreduzierung 1 % pro 1 °C bis 55 °C .. .
* Digitalausgénge

Schutzart (24 VDC max. 30 V/100 mA)
* IP 20 for Geréte 15 Aund 35 A 3 frei konfigurierbar und kurzschlussfest
* |P OO fir Gerdte ab 40 A

* Analogeingéinge

Schutzeinrichtungen (12 bit + Vorzeichen)
* Hochleistungs-MOV’s Drehzahlsollwerteingang (-10/0/+10)
* Uberstrombegrenzung (sofort wirksam) 4 - frei konfigurierbar
* Uberstrombegrenzung mit inversem Zeitverhalten 1 - bedingt konfigurierbar
* Uberwachung von:
Feldfehler . Anqlogausgﬁnge
Drehzahlrickfohrung (10 bit)
Motoribertemperatur 1 - Stromistwertausgang (-10/0/+10 oder 0-10 V)
Kohlkérperibertemperatur 2 - frei konfigurierbare Ausgénge
Zundfehler (-10/0/+10 oder 0-10 V)
Drehzahl ,Null”
Stillstandslogik * Referenzspannung
Blockierung +10V/-10V/+24V
intferne Netzwerke isolierter Thermistoreingang
* Technologieboxen e Netzdrossel
RS422 /485 * EMV-Filter
DeviceNet * Halbleitersicherungen fur Leistungsteil
CANopen * Sicherungshalter
LINK *  Motordrossel
Profibus e Datenkoppelmodul
Modbus RTU * Software ConfigED Lite/ ConfigED Lite Plus
El Bisynch

e Drehzahlrickfchrungen
Analogtacho
Impulsgeber (max. 100 kHz)
Microtach mit Acrylkabel (max. 100 kHz)
Microtach mit Lichtwellenleiterkabel (max. 100 kHz)

UL/ cUL gelistet, nach US und kanadischen Sicherheitsstandards UL508C (Geréite bis 830 A)
Nordamerikanischer Sicherheitsstandard fir Geréte > 830 A

CE-Zeichen fir Niederspannungsrichtlinie EN50178

EMV-Standards :

EN50081-2 (1992) EMV-Stéraussendung fir Industriebereich mit externem Filter
EN50082-2 (1995) EMV-Stérfestigkeit fur Industriebereich



Nur fir die Stromstéarken 15 bis 830 Al
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MICRO-  AC/DC Impulsgeber

TACH TACHO Encoder
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Klemmleiste C

Hinweis zur Steuerklemmenbeschreibung: Steverspannung = Auxiliary Supply; Ansteuerung Netzschiitz = Coil
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Abb. Optionsplatine Analogtacho






